FORMULAIRE DE CONFIGURATION
POUR UN AXE DYNAMOMETRIQUE TYPE HF50

SOCIETE :

EMAIL :

PERSONNE DE CONTACT :

TEL:

1. Convertisseur intégré - Axe avec téte d’arrét
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Sortie signal sur bomier ‘ﬁ
via prese-gtoupe. -
Longueur cable MAX 100m C
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2. Convertisseur intégré - Axe sans téte d’arrét

3. Convertisseur externe

Sorfie sur cable |
Longuewr 3 m I
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Capacité delaxe : ............ daN
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Sortie signal sur bornier M G M
via presse-étoupe.
Longueur cable MAX 100m | |
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Position clavette(s) :
1
2

D’autres positions de clavette sont possibles.

Configurationdelaxe: 1[ | 2[ ] 3[]

Sens de I'effort : o] o[]
Autre : (Spécifier)

Position Clavette(s): 1[ | 2[ ] 3[]

oul[ ] NONI[ ]

Dispositif de graissage :

Sortie signal : mV [ ] 4-20mA[ ]
0-10V[ | 0-10.000 Hz [ ]

Dimensions Nécessaires :

A= ... mm |B=....... mm [C=...... mm

D= mm |[E=....... mm [F=...... mm

Diamétre G = ............ mm | Tolérance = ............
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